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ENDOSCOPIC SUTURING EQUIPMENT 

Abstract: 

Endoscopic suturing equipment with a needle (22) which has one or more spirals/helices and is 
located between at least two rollers (12) by which the needle is driven in a rotatory manner. 
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© Endoskopisches Nahgerat 



© Endoskopisches Nahgerat mit einer schraubenformigen 
Nadel (22), die eine oder mehrere Windungen aufweist und 
sich zwischen mindestens zwei Walzen (12, 14) befindet, von 
denen die Nadel rotierend angetrieben wird. 
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Beschreibung S tinunt und auch nach einigen Stichen die Naht beendet 

Die ErfindungbetriffteinendoskopkchesNahgerit • HeraUSfflhra der Nadeb P 5t2e aus dem 

Al 04M SSlUei dtm d!Zl£L£fi i V*', *<«M****» werden die ru vernahenden Ge- 

T « ° S ^° h ? ma " dlC Nade,s P it2e » der gewunschten Stelle fQr den er- 
afotara ebe^rt ^ r ^ ^j 1 " 1 ^er Zange sten Srich wie auch fur die folgenden Stiche angesetzt 

SSS^Sa^£ ^ InStrUment B kfl r n 3 i er aUCh mehrere Stiche ohne Korrektur 

Anf^k* c-r j ■ . gemacht werden, werin die zu vernahenden Gewebe- 

nSS sShfS^ • f m mtte u emes Fadens me ^nderhabenundannaherndparaUelverIaufen. 
mehrere Stiche hmtereinander gemacht werden kon- Der Faden 24 wird ebenfalls durch die beiden W^lzen 

l|Sf^Ss " £~~--"- 

und dafl die Nadel von mmdestens zwei Walzen antre- H*t m^j j- n ■ i_ • i_ 

standder UntWTuuprild^ Erfindung smd Gegen- 20 aus dem Gewebe beraujdirigiert und die Nadel 

Es zeigen- Zangen stramm gezogen und das Ende mit einem Clip 

. Welter ist in F.g. 2a eine Nadel 22 dargestellt, die aus *£ StadS ^taSSSSlhK^ da, ™ 

2£at5SSSf — *— 26 oder eken ~£ 15 .'--^.SSK^^ . 

b^£££^3^ fi EfT** WC5SC 16 ' dc WeUe 42 bt »* dem Drehkn °P f ^Terbunden, 

n« »f r ,^ der Nadel verkJebt seia a™ welchem der Walzenkopf 8 gedreht werden kann 

m £ "llJff ~ f T ktlomert i°- ^ die schraubenf6r- Der Antrieb der Wake i eSTSK e vST-W 

und du^h " J 2, 14 "^P 8 ™ 1 « 60 Antrieb kann elektromotorisch oder auch Ober den 

SlS?n?S? ntV^^f^ ^ L gedreht ^ bandbetitigten Hebel 10 erfolgen, wobe?der Handhe" 
S^SS&^SfT^ 5W 2 ^ ? bcl flber eine 112,50116 nachgese^werden kann.SS 
E und I 6wS l;t ^niahenden Gewebe 21 pro Griffhub eine Umdrehung oder weniger gemacht 
Sfhtuh^l % 17t r C !i- Ver,auf d . er I^S^e werden kana Eine Umdrehung bedeutet tin Stich. Der 
D e 21 « „ L v e J ? j? ie ?. ve ™ ahcnden P ewe " es OP^ateur kann dabei die Nadil gezielt und tonuXrt 
nJLZ ™> r b "| det 1 d,es I e - Dureh entsprechendes drehen, um die richtige EinstichsteUe fur die Nadel an 
Dingieren nut dem distalen Instrumentenkopf 7 kann zugehen. 

der Ansatzpunkt der Spitze der Nadel 22 genau be- Diese Methode hat den Vortefl. daB der Arzt den 
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Veriauf der Nafat gut steuern und kontroliieren kann 
und nicht einer mechanisch ablaufenden Bewegung z. B. 
beim Motorantrieb willkurlich ausgesetzt ist, welcher 
schwierig zu steuern ist 

Das Durchfuhren der endoskopischen Naht selbst ist 5 
in Fig. 5 dargesteUt FQr den Eingriff werden neben dem 
Nahtgerit 2 die endoskopische Optik mit der Videoka- 
mera 51 sowie die Faflzangen 50 und 52 bendtigt Das zu 
vernabende Gewebe wird durch die FaBzangen 50 und 
52 gebaltea wie in Fig. 6 detailliert dargestellt Das i 0 
Nahgerat wird mit der Nadei im Lumen durch die Tro- 
karhulse eingefQhrt Nach dem Einfuhren wird der WaJ- 
zenkopf 8 mit Drehknopf 20 um 180° gedreht, die Nadei 
geht dabei in ihre Arbeitsstellung. 

Die Walzenachse wird parallel zur Nahtrichtung ge- 15 
bracht, indem mit Drehknopf 18 die Abwicklung des 
Nahtgerttes 2 entsprechend eingestellt wird. 

Die Nadei wird an das zu vernahende Gewebe ange- 
setzt und mit dem Handhebel 10 die Drehung der WaJze 
bzw. das Drehen der Nadei bewerksteliigt Mit den Zan- 2 o 
gen und dem Nahtgerat selbst kann der Nahtverlauf 
bestimmt werden. 

Zur Anpassung der Naht an die medizinisch gestellt 
Anforderung wird es notwendig sein, Nadein mit ver- 
schiedenen Steigungen zu haben, um den richtigen 25 
Stichabstand bei mehrfachen Stichen zu bekommen. 
Die Steigung der Nadei soil daher zwischen 3 und 8 mm 
liegen. Der Stichabstand kann in einem gewissen Be- 
reich auch durch manuelles Verschieben des Nahgera- 
tes variiert werden. Die Windungszahl der Nadei soli so 30 
sein, daB die Lage der Nadei zu den Walzen stabil ist, so 
dafl wenigstens zwei Windungen in den Walzen liegen. 
Dabei kann sich die Nadei in Richtung Walzenachse 
nicht mehr verdrehen. Auch wird durch die zwei Nadel- 
windungen ein hoheres Antriebsmoment durch Friktion 35 
auf die Nadei ubertragen, 

Es ist auch eine Nadei mit einer Windungszahl, die 
zwischen 1,25 und 1,5 liegt, einsetzbar. Diese Nadei ist 
dann nur im uberlappenden Bereich verdrehungssicher 
zur Walzenachse und ist fur Einzelstiche anwendbar. Bei 40 
langeren Nahten ist eine Nadei mit mehreren Windun- 
gen 2 bis 5 voneilhaft, wobei die Windungszahl nie gro- 
Ber als die zu machende Stichzahl sein soli, da die Nadei 
sonst mehr Einstiche macht als die gewunschte Stich- 



Patentanspriiche 

1. Endoskopisches Nahgerat, gekennzeichnet 
durch eine schraubenfdrmige Nadei (22), mit einer 50 
oder mehreren Windungen und fest atraumatisch 
angebrachtem Faden (24), wobei die Nadei (22) von 
mindestens zwei Walzen (12, 14) angetrieben wird, 
zwischen denen sie sich befindet 
2 Endoskopisches Nahgerat nach Anspruch 1, da- 55 
durch gekennzeichnet, daB der Antrieb mittels ei- 
nes Motors erfolgt, welcher die Nadei (22) umdre- 
hungsweise oder kleineren wahlbaren Schritten an- 
steuerbar dreht 

3. Endoskopisches Nahgerit nach Anspruch 1, da- w 
durch gekennzeichnet, daB der Antrieb ilber hand- 
betatigten Hebel (10) mit einer sich nachsetzenden 
RStsche erfolgt, so dafl eine Betitigung eine ganze 
oder den Bruchteil einer Umdrehung der Nadei 
(22)bewirkt M 

4. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruchen 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, daB sich die Walzen (12, 
14) scherenartig oder parallel schlieBen und dffnen- 
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uber ein Betatigungsorgan (16) am Handgriff (4) 
zum Einlegen oder Entnahme der Nadei (22^ 

5. Endoskopisches Nahgerat nach den Anspruchen 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der Walzen- 
kopf (8) zum Einfuhren des Instrumentes mit einge- 
setzter Nadei (22) durch eine TrokarhQlse exzen- 
trisch zur Instrumentenachse sitzt 

6. Endoskopisches Nahgerit nach Anspruchen 1 bis 

5, dadurch gekennzeichnet, daB der Walzenkopf (8) 
angetrieben ist und um mindestens 180° vom 
Handgriff (4) aus uber Drehknopf (20) gedreht wer- 
den kann, um die NadeJ in Arbeitsstellung zu brin- 
gen. 

7. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruchen 1 bis 

6, dadurch gekennzeichnet, daB der distale Instru- 
mentenkopf (7) zum Schaft (6) hin abgewinkelt 
werden kann uber einen Drehknopf (18) am Instru- 
mentengriff und in jeder Stellung fixiert werden 
kann. 

8. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruchen 1 bis 

7, dadurch gekennzeichnet, daB die Walzen (12, 14) 
mit einem Beiag (13, 15) versehen sind, welcher die 
Haftreibung der Nadei (22) erhoht 

9. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruch 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB dieser Belag eine Sili- 
conbeschichtung ist 

10. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruchen 1 
bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB die Walze (12, 
14) aus hartem Material und mit einer Riffelung 
versehen sind. 

1 1. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die schraubenformige 
Nadei eine bis funf Windungen hat 

1Z Endoskopisches Nahgerat nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Verbindung Nadei 
— Faden atraumatisch ist. 
13. Endoskopisches Nahgerat nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die schraubenffirmige 
Nadei an ihrer Spitze mit Schneiden ausgestattet 
ist, die ein leichtes Eindringen der Nadei in das 
Gewebe ermdglichen. 
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